Общие методические указания заочникам
При изучении курса «Теория автоматического управления» студенты-заочники самостоятельно работают над учебником и кратким курсом лекций.
Весь курс теории автоматического управления разделен на темы, которые следует изучать последовательно, переходя к следующей теме только после полного усвоения предыдущей. В электронном виде представлены краткие лекции по всем темам.
 Индивидуальный вариант задания по курсовой работе соответствует номеру в списке студенческой группы. (Варивнт_1_1 соответствует номеру группы 1 номер в списке 1, Вариант_2_1 соответствует номеру группы 2 номер в списке 1). При выполнении курсовой работы рекомендуется использовать следующие программные продукты:
1.    GNU Octave свободная программная система для математических вычисленийq, использующая совместимый с MATLAB язык высокого уровня;
2.    SimInTech (Simulation In Technic) — среда динамического моделирования технических систем, предназначенная для расчётной проверки работы систем управления сложными техническими объектами.
 Данное программное обеспечения является кроссплатформенным, свободно распространяемым ПО.   
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Задание 
1. Привести исходную структурную схему к типовой одноконтурной системе автоматического управления.
2. По полученной передаточной функции объекта управления записать:
2.1. линейное дифференциальное уравнение объекта управления и привести его к стандартной форме записи;
2.2. получить описание объекта управления через нули полюса и коэффициенты усиления системы;
2.3. получить описание объекта управления в форме матрицы пространства состояния.
3. Найти передаточную функцию системы по задающему и возмущающему воздействию. Записать уравнение динамики АСУ.
4. Исследовать объект управления на устойчивость алгебраическими и частотными методами, определить запас устойчивости.
5. Выбрать закон управления и произвести расчет настроечных параметров регулятора по заданным параметрам качества управления.
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